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Аппроксимация неизвестных функций
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Полный вывод

поэлементное умножение
                                    (произведение Адамара)

столбец x строка = матрица
                           (тензорное произведение)

матрица x столбец = столбец

—    изображение (АРГУМЕНТ) Функция активации Производная

— метка (ЗНАЧЕНИЕ)

Упрощённый одномерный случай

Обучение нейросети


